SCHEMA ROZMISTENI PRVKU INFORMACNICH, ROZHLASOVYCH A KAMEROVYCH SYSTEMU V ZST A ZAST

OPTIMALIZACE TRATOVEHO USEKU LITOMERICE dol.n.- USTi n/L Stfekov (MIMO)

Zast. LITOMERICE mésto

NASTUPISTNI
PANELNA
ZASTRESENI

REPRODUKTORY NA STOZARKU

(VNEJSI NASTUPISTE €.1)

INFORMACNI  nastupisté: 110m

S KAMERANA MONITOR zastfedeni: 80m
| ZASTRESENI Sy !
| Lttt A | | L ——
I i d .
| KAMERA ' [ D:] '(] D:] t':] i PRISTUP NA
N ponoribou | o NASTUPISTE
I N e REPRODUKTORY NAZASTRESENI . =
KAMERA NA L KAMERA NA
ZASTRESENI . SLOUPKU
e
. [ X . .
<= Litoméfice dol.n =y Ustin/lL =>
| |
7777777777 KAMERANA™ ™~~~ 7777777771 g N 171 V1= 7. 7 S
ZASTRESENI L SLOUPKU
_ZASTRESENT L . sSloup
1
| | 5 i - Y 3 v v
F’ﬂ ouery REPRODUKTORY NA ZASTRESENI ! gy T (VNEJSI NASTUPISTE C.2)
' dj:] V PODCHODUY, S } EE] > E;] EE] nastupisté: 110m
! @7 % \ zastfeeni: 100m
_— 0
o ODJEZDOVY PANEL =z = REPRODUKTOR NA STOZARKU
JEDNOSTRANNY ~ —— o< 8
4 AINFORMACNI PANEL 4 3 =1
v . = W=
PRISTUPNA | L o s ODJEZDOVY PANEL 222
NASTUPISTE  1oNITOR JEDNOSTRANNY =en
V CEKARNE
OBJEKT ZASTAVKY
o
[=
[92)
.E %
=
. - W < < .
<& Litoméfice dol.n. %;% Ustin/lL =>
e ¢ <>
KAMERA NA Eg KAMERA NA
SLOUPKU SLOUPKU
ey Bz
REPRO NA ZASTRESEN
ZASTRESENI —> ||| <+ (OSTROVNI NASTUPISTE )
nd D:] D:] nastupisté: 110m
REPRODUKTORY NA STOZARKU < i | zastieSeni 50m
|
mas & |
KAMERA NA R KAMERANA | |
SLOUPKU z & SLOUPKU | |
777777777777777777777777777777777777777777777 B T v v i e e B
‘D X7 INFORMACNI T
<= Litoméfice dol.n. 2@8 MONTOR _ i UstinlL =>
HZS  APANEL D]J l
<23 Yo | 1 &)
KAMERA NA KAMERY
A SLOUPKU V PODCHODU
BEZBARIEROVA
RAMPA DO
PODCHODU
K NASTUPISTI

Zast. LIBOCHOVANY

% PRISTRESEK

REPRODUKTORY
NA STOZARKU

7777777777777777777777777777777777

REPRODUKTORY
NA STOZARKU

72

PRISTRESEK

Zast. SEBUZIN

(VNEJSI NASTUPISTE €.1)

nastupisté: 110m

(VNEJSI NASTUPISTE €.2)

nastupisté: 110m

(VNEJSI NASTUPISTE €.1)

nastupisté: 110m

(VNEJSI NASTUPISTE €.2)

nastupisté: 110m

INFORMACNI
MONITOR

v

NASTUPISTNi
PANEL NA
SAM.STOZARU

PRISTRESEK

5 %

REPRODUKTORY
NA STOZARKU

REPRODUKTORY ]
NA STOZARKU |||«
NASTUPISTNI ==
EQFAESLTI\CI)AZARU PRISTRESEK B
8E> : — o
ZBAm = |  INFORMACNI
/:R/Srf/g/EQOV, == MONITOR
N4 STU/%/‘T /?j y BN &
71 ¢ 7PA |
2 <
=]

VYSVETLIVKY:

- Prvky informacniho systému

- Prvky rozhlasoveho systemu
- Prvky kamerového systéemu
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Operacni program

Doprava

Zapracovani pripominek 02/2018

Evropskd unie

Fond soudrinosti

Investice do vaii budoucnostl

Cislo soupravy

Martin Strof
2 01/2019 Zména kolejového feseni s ohledem na zavedeni ETCS
Martin Strof
1 02/2018 Dokumentace po zapracovani pfipominek
¢. zmény datum popis a zdivodnéni podpis
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